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CUVINT INAINTE

Mecanica este o stiintd a naturii cu un profil propriu, care are ca scop
studiul unei forme specifice de miscare (evolutie) a materiei: deplasarea
macroscopicd a corpurilor sub actiunea lor reciprocd si a cimpurilor de
forte create prin prezenta lor. Alituri de fizicd, chimie si biologie, mecanica
constituie una dintre stiintele fundamentale ale naturii. Ea are cele mai
strinse legdturi cu matematica céci descrierea miscdrii mecanice se face pe
baze matematice. Mecanica isi spune cuvintul in toate disciplinele tehnice
care aplici legile ei generale: in tehmica transporturilor pe uscat, pe ap3
sau in aer, in spatiul cosmic, ca si in tehnica constructiilor civile si indus-
triale, in hidrotehnicid etc. Mecanica constituie un element de bazi si in
studiul fizicii, chimiei si biologiei, cdci cercetarea formelor de miscare
fizicd, chimicd si biologicd ale materiei, presupune cunoscutd forma de
miscare mecanicd, care este relativ mai simpla.

Mecanica a cunoscut o considerabild dezvoltare in secolul nostru
atit din punct de vederc al cercetdrii fundamentale cit si aplicative.

Vom mentiona astfel in domeniul mecanicii fluidelor cercelirile de
aerodinamicd a marilor viteze, dinamica gazelor, magnetoaerodinamica,
aerodinamica mediilor rarefiate si a plasmei, teoria fluidelor viscoase
newtoniene si nenewtoniene, teoria stratului limit&, teoria turbulentei,
transferul de calduri, teoria filtratiei apelor subterane, reologie etc. Mecanica
fluidelor a inregistrat deosebite progrese in domeniul teoriei elasticitatii
lineare sau nelineare, a teoriei plasticitdtii, a mecanicii generalizate a
mediilor continue cu diverse proprietiti reologice, a termoelasticitdtii, a
mecanicii solurilor si a rocilor etc.

in cadrul mecanicii generale s-au dezvoltat considerabil cercetarile
de teoria generald a vibratiilor, de balisticd cosmicd si cosmonautica, teoria
sistemelor de control automat, teoria mecanismelor si a masinilor ete.

Reanalizarea unor concepte de bazid ale mecanicii a condus inci la
inceputul secolului, la crearea mecanicii relativiste si de asemenea a altor
mecanici care cautd explicarea ralionali a fenomenelor ce scapé controlului
mecanicii clasice in special in cazul vitezclor foarte mari, fractiuni subuni-
tare apropiate de viteza luminii, cind masele corpurilor variazé ele insele
in mod apreciabil cu viteza.

Efectele acestor descoperiri cu caracter fundamental au fost deosebite.
Ele au revolulionat tehnica transporturilor pe pamint, in aer si pe apa,
s-a ndscut aviatia si azi navigatia cosmicd. Tehnica constructiilor civile
si industriale, a coastructiilor hidrotehnice etc. au beneficiat de asemenea
in mod impresionant de aportul mecanijcii.

Modelele acestei stiinte, convenabil adaptate, au condus pe de altd
parte la dezvoltarea mecanicii cuantice si a fizicii nucleare.
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CUVINT INAINTE [\

Dictionarul de mecanicd constituie urmarea logica a aparitiei in cadrul
Editurii stiintifice si enciclopedice a dictionarelor de matematica, fizica,
chimie, astronomie pe care le cumpleteazd sau de care este completat.
Cuprinde 2 772 articole, tratind principalele notiuni care intervin, atit
in programele analitice ale invdtimintub-i universitar si tehnic superior,
cit si in acelea ale invdtimintului liceal de diverse categorii in
legdturd cu mecanica generald a sistemelor, mecanica fluidelor si mecanica
solidelor. De asemenea, dictionarul prezinti o serie de personalititi mar-
cante ale mecanicii romanesti si universale.

Volumul este realizat de un colectis de patru autori: acad. Caius Iacob,
seful catedrei de mecanicd de la Universitatea din Bucuresti, prof. univ.
dr. doc. Stefan I. Gheorghitd, fost profesor la Universitatea din Bucu-
resti, prof. univ. dr. doc. Mircea Soare de la Institutul de Constructii din
Bucuresti, conf. dr. doc. Lazir Dragos de la Facultatea de matematici si
mecanicd a Universititii din Bucuresti, contributia fiecdrui autor purtind
initialele numelor. Marea majoritate a articolelor se datoresc regretatului
profesor Stefan I. Gheorghiti, a cirui pierdere prematurd, la putin timp
dupé depunerea manuscrisului acestei lucrdri, constituie o grea loviturd
pentru stiinta roméineascd.

In privinta tehnicii lexicografice, s-au adoptat solutiile cele mai simple,
la fel ca in celelalte dictionare apdrute in aceastd serie. Dacd un cuvint
are mai multe sensuri, acestea sint numerotate cu cifre arabe.

Dictionarul de mecanici se adreseazd elevilor, studentilor, profesorilor
din invatimintul liceal, universitar, tehnic superior, mecanicienilor, mate-
maticienilor, fizicienilor, inginerilor, subinginerilor precum §i tuturor celor
interesati de expunerea sintetici a conceptelor fundamentale si a termi-
nologiei utilizate in mecanica clasicd si moderna.

acad. CAIUS TACOB



abatere, diierenta intre valoarea unei marimi si o anumiti valoare dat3
dinainte. Dacd se considerd modulul acestei diferente, a. se numeste absolutd,
iar dacd diferenta se imparte la valoarea datd, a. se numeste relativd.
(St. 1. G.).

aberatie, unghiul dintre directia reald a unui corp ceresc si directia aparentd
dupé care un observator terestru vede acel corp. 4. anuald este datorati
migcarii Pamintului in jurul Soarelui, iar a. diurnd rezultd in urma miscirii
de rotatie a Pamintului, si depinde de latitudinea punctului de observatie,
declinatia corpului ceresc si unghiul orar. ($t. I.G.).

absorbitor dinamic, dispozitiv folosit pentru diminuarea sau chiar supri-
marea vibratiilor la masinile care sint actionate de forte perturbatoare
periodice si functioneazd in domeniul rezonantei. 4. d. simplu este un
sistem oscilant auxiliar format de exemplu dintr-un arc elastic si o masi
care se adaugi la un sistem’oscilant cu un grad de libertate, obtinindu-se
astfel un sistem oscilant cu doud grade de libertate. A. d. cu amortizare
viscoasd este constituit in esentd dintr-un absorbitor dinamic simplu si
dintr-un amortizor intercalat intre cele doud mase (fig. 1). Aceste absorbi-
toare au un domeniu mai larg de utilizare decit al absorbitoarelor dina-
mice simple. (St I. G).

absorbtie 1. Pitrunderea particulelor unei

substante intr-o altd substanti, de obicei UL,
prima numindu-se absorbit iar cealaltd l"‘
absorbant. In sens restrins, prin a. se Sistern =
intelege .incorpora_trea unui gaz intr-un principal

corp lichid sau solid. Cind un amestec de !
gaze vine in contact cu unlichid, gazul
solubil in acel lichid e transferat din
masa de gaz la interfata gaz-lichid st
apoi, prin difuzie, in faza lichida. 2.
Micsorarea energiei cinetice sau a numi-
rului particulelor unui fascicul, la trecerea
printr-un corp. 3. Micsorarea intensitatii
undelor mecanice cu distanta parcursi de
acestea. In cazul unei propagiri unidi-
mensionale in directia axei O, intensi-
tatea undelor I este I,e~%#!, unde I, re- Fig. 1




ACCELERATIE

prezintd [ peatru x» = 0 iar « este coeficientul de absorbtie.
(St. 1. G.).

e
aeceleratie, (a, A4, v), vectorul def1n1t ca derivata vectorului vitezi u in
-

raport cu timnpul, a dJ/dt = v = 7. Ecuatia, dimensionald a acceleratiei
este LT ~% Suportul lui Lz, la un moment dat, se afli in planul osculator

-
la traiectorie, in acel plan ¢ gisindu-se de aceeasi parte a tangentei ca
si versorul norimalei principale. La notiunea de a. se ajunge pornindu-se

=
de la raportul dintre variatia vitezei Av lntr-un interval de timp Afsi
acest interval (acceleratia medie) si apoi ficindu-se ca A¢— 0. Compo-

-
nentele lui 4 sint una de-a lungul tangentei la traiectorie, numiti a. tan-
genfiald, i alta de-a lungul normalei principale, numitd a. normald. In

functie de abscisa curbilinie a particulei, prima are expresia s iar a doua
s*/o, s liind raza de curburd a traiectoriei in puuctul considerat. Daci,
la un moment dat, se considerd in M tre1 versori e, (7=12,3) recxproc
perpendicalari si se notea.za. provecha lui a pe directia definitd de e, prin
a; atunci se poate scrie a a,e 5, cu conventia de Sumare a indicelui mut.

- = - - -

1n coordonate cartezxem ortogonale O\(yz cmd 51 =1, e =7 5l g =k,

a = azL + ay] + az/z,‘unde ar = %, ay = . az = z, marimea vectorului

a fund a= (x + 3% - 22) £, In coordonate cilindrice (semipolare) O 76z,
cu 91 = e,. versorul razei OM,, M, fiind proiectia lui M pe planul z = 0,
’el = ;9 versorul care se obtine din rotirea in sens direct cu w/2 a lui ;;. si
;; = c: wrersorul normal pe planul z = 0 indreptat in sensul in care z creste,
a = (7 — 762) ?, (27'9 + 76) e + 2 ez. Cind rmsca.rea. are ioc in planul

z =0, deci a arer - aeee, proiectiile lui a pe :, st ee se numesc a.
vadiald si, respectiv, a. transversald. Factorul § se numeste acceleratie
unghiulara, are dimensiunea 7 ~% si se misoard de obicei in radiani pe se-
cundd la patrat. Acceleratia unei particule in raport cu un reper fix se
numeste «. absolutd (a_,,:), iar in raport cu un reper mobil se numeste
a. relativd (;;). Acceleratia unet particule solidare cu reperul mobil se nu-
meste a. de transport (;,) Daca 7 este vectorul de poz1t1e fatd de origina

O areperului mobil, w este vectorul viteza unghiulard iar ao acceleratia lui
—_— - ->

0, atulley a; = gy +w X ¥ + Lo X (co X r). Se mai pune in evidentd si
e
a. complementard san a. lui Coriolis (@), definiti ca produsul vectorial

N
dintre dublul vitezei unghiunlare o) si viteza relativi z,, astfel incit accee.
ratia absolutd a unei partxcule este evala cu suma vectoriald a accelera.hel

relative, a acceleratiei de transport si a acCeleratiei lui Coriolis: a4 =
,



9 ACTIUNE

hud g - . . wpwogve N . - .
= a, + a; + ac. In teoria relativititii restrinse, notindu-se prin a* si

- 3. . «

v* acceleratia si, respectiv, viteza in sistemul de referintd cartezian orto-
-

gonal X* si prin a acceleratia in sistemul de referintd 3, axele cores-

i - - . 3 -
punzitoare fiind paralele, cind 5* se miscd cu viteza v in directia axei
Oz, atunci ¢ fiind viteza luminii,

3
(2 — 2 o+
ar = ———- £
* 2 4+ v ov¥
T
2 *
(et —et)l2 * vy a:
WEN oo ] YT e |
z x
2 * ok
o — (c_(cZ_EI_z) (a* vo% a® )
o 2 1 4ok EJC NI b
e + v vk ¢% Fovf
(st. I. G.).

acceleratic aparentd, acceleratie totali comunicati unui corp de fortele
care lucreazd asupra lui, excluzindu-se fortele de atractie gravitationald.
Diferenta dintre acceleratia adevirati si cea aparentd poate fi foarte mare
in cimpuri gravitationale puternice. (S¢. I. G.).

acceleratie redusii, acceleratia unei particule, impirtiti la pitratul
vitezei sale unghiulare. (St. I. G.).

acceleratie terestri (g) acceleratie pe care o capiti o particuld ce cade liber
in vid, in apropierea solului. A. t. variazi pe suprafata Pimintului, existind
formule care dau pe g in cm/s? in functie de latitudinea ¢ sau in functie
de latitudine si longitudinea A. O formuld de primul tip este cea a lui
Heiskanen si Votila (1957), g = 978,0496 (1 + 52934- 10-7 sin2p — 59- 10~7
sin? 2¢), iar o formuld de cel de al doilea tip este cea a lui Niskanen (1945):
£=978,047 [14+5289-1076—59-10~7 sin? 2p+23 - 10~€ cos 2¢ cos 2(A44°).
Valoarea medie a acceleratiei se considerd 9,80665 m/fs2. (St. I. G.).

Ackeret, Jacob (n. 1898), mecanician elvetian, ndscut la Ziirich. A introdus
numarul lui Mach (v.) si a dezvoltat teoria miscidrii plane a unei aripi la
viteze supersonice. (St I. G.).

actinometrie, studiul radiatiilor solare, terestre si ale atmosferei terestre,
in conditiile atmosferei Pamintului. (S$¢. I. G.).

activitate capilard, micsorarea tensiunii superficiale 2 unui lichid prin
dizolvarea unei substante, numitd substantd capilar activd. (St I. G.).

actiune, integrala dublului energiei cinetice 7 a unui sistem intre doud
momente ¢ si ¢y, adici:

iy

4= SZTdt. (st. I. G.).
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ACUPLAJ 10

acuplaj, corp solid care asigurd legitura dintre doi arbori, unul de antre-
nare si celilalt antrenat, Dupid modul de realizare a legiturii, poate fi
vigid, cind el nu permite modificarea pozitiei axelor arborilor sau suplu,
cind unghiul dintre cei doi arbori poate fi modificat, precum si, eventual,
distanta dintre ei. ($t. I. G.).

aeusticdi, parte a mecanicii care studiaza: 1) vibratiile coardelor, membra.
nelor, plicilor, diapazoanelor, tuburilor sonore etc.; 2) propagarea, reflexia,
interferenta si difractia undelor elastice in diverse medii. (St. I. G.).

Ader, Ciément (1841—1925) inginer siinventator francez, ndscut la Muret.
Precursor al aviatiel si constructor al avionului ,,Eole” cu care a efectuat
(14.2.1897), in apropicre de Versailles, un zbor de 300 m. Inventii cu ca-
racter de perfectionare in telefonie si electrotehnicd (1878). (St I.G.).

aderen{d, forta tangentiald la suprafata de contact dintre roata propul-
soare a unui vehicul motor si calea de rulare, care are sensul vitezei de
fnaintare a wvehiculului, cind roata propulsoare se rostogoleste fard alu-
necare. Vajoarea acestei forte este egald cu produsul dintre greutatea
vehicuiului pe roatid plus greutatea proprie a acesteia cu un coeficient
numit coeficient de aderentd (u). Valcarea a. la care inceteazd repausul
relativ dintre suprafetele de contact ale rotii si caii siincepe alunecarea
rotii sc numeste limitd de aderentd. In general u scade cu cresterea vitezei
vehiculului. (S I. G.).

adeziune, fenomen care se manifestd prin faptul cd pentru a separa doud
corpuri de structurd chimicd diferitd care au ajuns in contact trebuie
sd se exercite forte perpendiculare pe suprafata lor comund de contact. A.
este produsid de fortele de atractie ce se exercitd intre particulele de la
suprafata celor doud corpuri in contact. Forta de adeziune se mireste
dacd cele doud corpuri ajung in contact prin intermediul unui strat de
lichid care ulterior se solidifics, pe acest rezultat bazindu-se lipirea. ($?¢.1.G.).
adineime eritied (%.,), adincimea fundului albiei, fati de suprafata liber3,
cind cnergia specificd medie in sectiune este minima. La a. cr. are loc trecerea
de la miscarea rapidd la miscarea lentd, trecerea executindu-se prin salt
hidraulic. In cazul cind sectiunea albiei este un dreptunghi adimcimea
criticd este:

her = (2 Q? b= g7 15,

tn care @ este debitul, b litimea canalului, & coeficientul lui Coriolis sig
acceleratia gravitatiei. (St. I. G.).

adincime eriticiA de deferlare, adincimea la care are loc spargerea valului,
cauzatd de fortele de frecare care iau nastere pe fund. Datoritd acestora,
valul isi pierde simetria inclinindu-se din ce in ce mai mult in sensul
de propagare. Aceastd adincime depinde de amplitudinea valului, actiunea
vintului §i natura fundului, ea variind intre amplitudinea valului si de cinci
ori aceasta amplitudine. (St 1. G).

adineime normald (h,), adincimea fundului unei albii rectilinii, in care,
pentru un anumit debit si pentru o pantd a fundului constanti, miscarea
lichidului cu suprafatd liberi este permanentd si uniformi. (S¢. I. G.).



11 AERTIDiINAMICA

adincimi conjugate, adincimile sectiunilor unui curent lichid cu suprafatd
liberi, intre care se formeaza saltul hidraulic. De obicei adincimile curentului
rapid si, respectiv, lent, se noteaza cu k; sau Hy, si &, sau H,. Daci migcarea
are loc deasupra unui plan impermeabil, practic orizontal, notind cu 44
si A, ariile sectiunilor curentului inainte si dupid salt, g acceleratia gra-
vitat lei i Q debitul, atunci subsistd relatia

HiAy + Q¥l{g4y) = Hyd, + Q°(gd,).

La canale dreptunghiulare, insemnind]prin ¢ debitul pe unitatea de lifime,

(1. 8¢ 7 8g2
hy = = /1+i—1),hz=—L—l 1+ 2 ),
2 ghg ; 2 gh3

(St. 1. G.).

admisiune, 1. Intrarea unui fluid intr-o incinti numiti de obicei spatiu
de admisiune, fie prin suprapresiunea fluidului faté de presiunea din spatiul
de admisiune, fie prin depresiunea din acest spatiu. Admisiunea neintre-
ruptd a fluidului intr-o masind de fortd cu rotor se numeste de obicei a.
continud, iar cind a. are loc periodic in cilindrul unei masini de forta cu
piston se numeste a. intermitentd. 2. Fazd a ciclului de {functionare a mo-
toarelor cu piston, in care are loc aport de cildurd, la presiune constanti.
(St. 1. G.).

adsorbtie, retinerea moleculelor unei substante fluide pe suprafata unui
corp lichid sau solid, Existi patru feluri de a. dupad natura corpului
adsorbant si natura corpului adsorbit: solid-gaz, solid-lichid, lichid-gaz
si lichid-lichid. La creste cu mirirea presiunii si cu sciiderea temperaturii.
(St. 1. G.).

advectie, schimbarea unei proprietit c-~:e are loc intr-un punct anumit P,
provocatd de miscarea de ansamblu a masei fluide in care giseste P.
-

De exemplu, in cazul aerului, notind prin v viteza vintului si cu s proprie-
tatea scalard comsiderati (ca temperatura, concentratia etc.), atunci
-

=

0s/0t = —v-grad s; daci proprietatea se exprimi printr-un vector s,
. - — -

atunci ds/0t = — (v-grad) s. De multe ori prin a. se subintelege numai

componenta orizontald a miscarii. (St I. G.).

aerodinamicy, ramurd a mecanicii {luidelor, care se ocupéd cu studiul mis-
carilor mediilor fluide compresibile (aer sau alte gaze) produse de depla-
sarea corpurilor solide in aceste medii, cu speciald considerare a problemelor
puse de navigatia aeriand. Principalele subdiviziuni ale a. sint: a. sub-
sonicd, a. transonicd, a. supersonicd. in cadrul a. subsonice, un mare capitol
este consacrat micilor viteze, caz in care aerul poate fi considerat cu bun3
aproximatie ca un mediu incompresibil. In acest caz, ecuatia fundamen-
tala este ecuatia lui Laplace, pe care o verifici potentialul ¢ al vitezelor,
dacd miscarea este irotationald. La viteze mai mari, ecuatia fundamentald
in cazul miscérii irotationale stationare este ecuatia lui Steichen

o1
Ao = 7 grad ¢-grad [(grad o)),
C



AERQELASTICITATE 12

unde ¢ este viteza de propagare a sunetului. Aceastd ecuatie neliniard
este de tip cliptic in cazul a. subsonice, de tip hiperbolic in cazul a. super-
sonice 3i de tip mixt in acela al a. transonice. Pentru corpurile subtiri
si de micd incidentd, ecuatia fundamentald poate fi liniarizatd in cazul
subsonic {ecuatia lui Prandtl-Glauert-Ackeret) sau in acela supersonic
moderat (cu numere Mach cuprinse intre 2 si 5). Daci numirul lui Mach
al curentului din amonte de obstacol depiseste o anumiti valoare (5—6),
sint valabile aproximatiile a. hipersonice. Pentru cazul miscirilor transonice,
ecuatia simplificatd a problemei este de forma:

20 9*D 0*P =y+1 a2 00 80

(1.'—MZ) .00
< 9t 0y? 0z Veo ™ 0x 09x®

Aceasti ecuatie, propusd de Kdrmén (1951) ecste neliniari. Printre
capitolele principale ale a. subsonice mentionidm: teoria profilelor de aripi;
aripa de anvergurd infinitd ; teoria retelelor hidrodinamice; teoria aripii
de anvergurd {initd; teoria sufleriilor aerodinamice si a corectiilor de su-
flerii; teoria corectiilor de compresibilitate pentru aripa de anverguri
infinitd; teoria corectiilor de compresibilitate pentru aripa de anvergurd
finitd; teoria jeturilor subsonice etc. Capitolele principale ale a. transonice
sint: metoda hodografici, problema lui Tricomi; teoria aripii fn regim
transonic; teoria jeturilor transonice; teoria duzelor lui Laval etc. Capi-
tolele principale ale a. supersonice sint: teoria caracteristicilor; teoria
undelor dz soc; teoria miscirilor prin unde simpie; teoria miscirilor conice;
teoria jeturilor supersomice etc. In tara noastri, primele cercetiri de
aerodinamica micilor viteze se datoreazd lui V. Valcovici (1913} si E. Ca-
rafoli (1927); cercetdrile de aerodinamica marilor viteze subsonice sau super-
sonice au fost initiate de C. Iacob (1933), N. Patraulea a dat studii privind
hipersustentatia (1956) iar L. Dragos (1952) a studiat problemele de bazid
ale magnetoaerodinamicii. (C. I.).

aeroelasticitate, capitol al mecanicii corpului solid deformabil care are ca
obiect echilibrul si miscarea acestuia cind se tine seama si de fortele super-
ficiale ce actioneard ca urmare a miscarii relative a flnidului cu care corpul
e in contact. Desi divergenta aeroelastica a fost cauza accidentului avionului
lui Samuel Langley in 1903, totusi primul studiu teoretic al acestui fenomen
a fost efectuat de Hans Reissner abia in 1926. Cresterea vitezelor avioanelor
si rachetelor a determinat o dezvoltare rapidi a a. in 1955 apirind 4»
introduction to the theory of aevoelasticity a lui Y. C. Fung si Aeroclasticity
a Ini Ravmond Bisplinghoff, Holt Ashley si Robert Halfman, urmatein
1962 de Principles of aeroelasiicity de R. Bisplinghoff si H. Ashley. In
tara noastri monografii asupra acroelasticititii a publicat prof. univ.
dr. doc. Augustin Petre. (St 1. G.).

aeronavi, vehicul care se poate misca in atmosferd datoritd, in primul rind,
unei forte de sustentatie si, eventual, a unei forte de tractiune sau de im-
pingere. A. se clasificd dupd raportul greutitii lor fatd de greutatea aerului
dezlocuit: cele la care raportul este <1 se numesc aerostate (de ex. baloa-
nele), iar cele pentru care este > 1 se numesc acrodine (de ex. avioanele).
(St. I. G.).



13 ALDIE

aerosol, sistem dispers in care faza continui e un gaz. A. se clasifici in
ceatd si fum, dupd cum faza dispersi este un lichid sau un solid. A.se
numeste isodispers dacd particulele au aceleasi dimensiuni. Cind gazul
este in repaus, sub actiunea gravitatiei particulele cad lent, viteza lor fiind
practic egald cu cea rezultatd din formula lui Stokes (v.) pentru particulele
sferice, dach raza lor este mai mare decit drumul liber mediu L al mole-
culelor gazului; pentru » comparabil cu L, forta exercitati asupra par-
ticulei are expresia 6murv [1 + AL[¥ 4+ (BL/[r)e—C7/L] unde p este coefi-
cientul de viscozitate al gazului (v.), v — viteza particulei, presupusa con-
stantd, iar A, B si C trei coeficienti; cind » < L, forta este 6w w7v/(DL),
D fiind practic egal cu 4 + B. Dimensiunile caracteristice ale a. in atmo-
sferd se situeazil in general in intervalul 10~¥— 10~¢ cm. Cind particulele,
se ciocnesc, ele de reguld se alipesc, astfel incit a. obisnuiti sint instabili.
Uneori se intelege prin a. totalitatea particulelor continute in aerul atmo-
sferic. Mecanica aerosolilor a cipitat o mare dezvoltare in ultimii ani, dato-
ritd problemelor legate de poluare. (St I. G.).

agitatie ((ermiedt), miscarea permanent, dezordonati, a particulelor care
formeazd un corp oarecare. Ea inceteazd la temperatura de zero absolut,
Sin. miscare termicd. (S¢. I. G.).

Agostinelli, Cataldo Luigi, mecanician italian, niscut in 1894 la Ceglie
Messapico, Prof. de mecanici la Universitatea din Torino. S-a ocupat cu
mecanica rationald, mecanici analitici, magnetohidrodinamica si fizica
matematicd. (St I.G.).

agregat, grup de masini cuplate intre ele dintre care cel putin una este o
magind de fortd, celelalte putind fi masini de lucru, aparate de primenit
aerul etc. (St. I. G.).

Afry, Georgie Biddell (1801 — 1892) om de stiintd englez, niscut la Alnwick.
Prof. la Colegiul Trinity si apoi dir. observator. astronomic din Cambridge
iar intre 1835 si 1881 dir. observator din Greenwich. In afard de probleme
de astronomie, metrologie, fizici matematic3, fizici experimentald, istorie,
s-a ocupat cu probleme de teoria elasticititii side hidrodinamicé, publicind,
printre altele, in Encyclopedia Metropolitana articolul ,, Tides and waves”
(1842). Op. pr.: On sound and atmospheric vibration (1869, ed. 2-a in 1871),
(St. I. G.).

Albert de Saxa (1316— 1390), filozof german reprezentant al scolasticei
medievale, niscut la Helmstadt. Unul dintre cei care au preconizat .den-
titatea legilor mecanicii terestre cu acelea ale mecanicii ceresti. Adept al
teoriei impetusului, a sustinut c& un corp lasat si cadi liber spre centrul
Pamintului nu s-ar opri in acest punct — locul siu natural dupd doctrina
lui Aristotel — ei, din cauza impetusului siu, ar depdsi acest centru si
apoi ar reveni, executind o serie de oscilatii pind la epuizarea acestui
impuls. (C. I.).

albie, suprafata solului in contact cu o api curgitoare, Pentru niveluri mici
si medii, a. capitd calificativul de minord sau obisnuitd, la cursurile de apd
de la ses, aceasta fiind in general incadrati de malari de mica inidlfime.
A. majord sau lunca e determinatd de nivelurile mari §i extraordinare.
(St. I. G.).
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alcea lui Kérman, termen introdus pentru a explica rezisienia la fnain-
tare a unui cilindru intr-un fluid de viscozitate micd; in 1911, Karman
a considerat generarea unor virtejuri agezate in doud siruri paralele cu
generatoarele cilindrului {fig. 2), care sint stabile la perturbatii bidimen-
sionale. (St. I. G.).

Allievi Lorenzo (1856— 1941) inginer italian. A studiat la $coala de apli-
catii de la Roma. Cunoscut pentru studiul efectunat, incepind din 1902,
asupra loviturii de berbec. (S¢. I.G.).

altimetru, instrument pentru misurarea diferentei dintre cota unui punct
si cota altui punct. Existd doud grupe mari de a. intr-o grupd intrind instru-
mentele bazate pe principiul barometrului aneroid, iar in cealaltd instru-
mentele care folosesc masurarea timpului de propagare, a unei perturbati
elastice sau electromagnetice, intre cele doud puncte. (S I. G.).

alunecare, miscarea corpurilor in contact, astfel incit viteza relativi la
suprafetele lor de contact si fie in planul tangent la aceste corpuri. Un
exemplu il constituie alunecarea curelelor pe rotile in miscare. ($t. I.G.).

alungire, variatia distantei dintre doud puncte ale unui corp, produsi de
un sistem de sarcini. Dacd lungimea initiald este I, iar lungimea dupa
deformatie este /;, alungirea este Al = I, — I,. (M. S.).

alungire specificd, alungirea unititii de lungime:

£ =~

!

In teoria elasticititii a.s. este definiti sub formi diferentiala, in functie
de deplasirile unui punct #, v, w; de exemplu, in coordonate carteziene

du v Ow

Eg=—, €y = —, g = —.
oy’ 0z

AT

ox (M. S.).
aluviuni, materiale provenite din dezagregarea rocilor, pe care curentii
lichizi le transportd si le depun pe fundul albiei, pe maluri sau la virsare.
Transportul se poate face in stare de suspensie, prin tirire sau rostogolire,
sau in salturi. Dupd dimensiunea caracteristicd a. se impart in: bolovani
(peste 12 cm), pietrisuri (intre 2 si 70 mm), nisipuri (intre 0,02 si 2 mm) si
miluri (sub 0,02 mm). (St. I.G.).

ambreiaj, acuplaj decuplabil, utilizat pe scari largd la autovehicule si la
cuplarea magsinilor de fortd cu magini de lucru. (S I.G.).
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ambutisare, deformarea plasticd a unui corp de grosime mici, in compa-
ratie cu celelalte dimensiuni, pentru obtinerea unui corp care si prezinte
o cavitate, Deformarea fird incdlzirea prealabild a corpului se numeste
a. la rece, folositd in special pentru corpuri de grosime relativ mica (table).
In cazul cind corpul este in prealabil incilzit, deformarea se numeste a. la
cald, utilizatd mai ales pentru corpuri de grosimi mari (intre 2 si 5 cm)
sau dure, in vederea obtinerii de corpuri cu formi simpli, fird unghiuri
ascutite, (St. I. G.).

American Institute of Aeronauties and Astronauties (A7A4AA), organi-
zatie inteineiatd in 1963 in S.U.A., cu scopul de a dezvolta stiinta si tehnica
in domeniul aeronautic si astronautic. A rezultat din contopirea lui 4me-
rican Rocket Society cu Inmstitute of Aevospace Sciences. Tine consfituiri
anuale si are mai multe sectii (astrodinamica, dinamica fluidelor, plasmo-
dinamic3, dinamica structurilor, s.a.). Editeazi sase publicatii (,,AIIA
Journal”’; ,, Astronautics and Aeromautics’; ,, Journal of Spacecraft and
Rockets’”; AIIA Bulletin”; , ,International Aerspace Abtracts”; ,,AIIA
Roster of Members”). (St. I. G.).

American Society of Civil Engineers (ASCE), societate infiintata in
1852 in S.U.A. Cuprinde mai multe sectii (cercetiri, alimentdri cu api,
mecanicd, hidraulicd, irigatii, fundatii §i mecanica piminturilor s.a.) si
editeazd culegeri de lucriri pentru fiecare sectie. (S¢. I. G.).

American Society of Mechanical Engineers (ASME), societate Iinfiin-
tatd in 1880, in S.U.A., sub auspiciile cireia activeazi U. S. Commitiee
on Theoretical and Applied Mechanics. Cuprinde mai multe sectii (cercetdri
de poluare a aerului, mecanicd aplicativd, aviatie si spatiu, hidraulica,
lubrificatie, tehnologia petrolului, automatici s.a.) si editeazi publicatii
si reviste de specialitate (,,Journal of Power”; ,,Journal of Industry’’;
,» Journal of Heat Transfer”; ,, Journal of Basic Engineering”; , Applied
Mechanics” si ,,Applied Mechanics Reviews”). (C. I.).

amestecare, obtinereca unui amestec de doui sau mai multe sisteme de
corpuri care si aibid in masa lor aproximativ aceeasi compozitie medie §i
aceeasi temperaturd. Procedeul de a. depinde de corpurile supuse ameste-
carii, de exemplu prin agitare, in special la fluide, realizate uneori prin
miscarea relativd a unui corp solid fatd de corpurile fluide, malaxare, rea-
lizatd prin frimintarea, uneori insotitd de maruntire, a corpurilor solide, in
special in formd de paste sau barbotare, realizati prin trecerea unor bule de
gaz prin lichide. (St I. G.).

amonte, proprietate a unui punct dintr-un curent fluid de a fi situat (fatid
de alt punct din curent), in sens opus sensului curentului. (St I. G.).

amortizare, diminuarea, in timp, a amplitudinei unei marimi caracteristice
a unui fenomen oscilatoriu, sau a unei perturbatii anumite (de ex. un soc).
(St. 1. G.).

amortizare eritledi, amortizarea la care miscarea oscilatorie a unui sistem
inceteazd si sistemul se apropie asimptotic de starea de echilibru. In cazul
unui sistem cu un singur grad de libertate, a cirui migcare este descrisa
de ecuatia diferentiald ax + bx + ¢x¥ = 0, unde a, b si ¢ stnt constante
tar punctele inseamnd derivate fatd de timp, amortizarea critica se produce
cind b = 2 (ac)¥/2, (St I. G.).
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ampenaj, dispozitiv format din corpuri solide de mic4 grosime, astfel incit
ele se pot asimila cu niste portiuni de suprafete practic plane. Aceste corpuri
pot fi fixe sau mobile si sint situate de obicei in partea din spate a fuzela-
jului avionului, avind scopul de a-i asigura echilibrul, a-i miri stabilitatea
si a-i permite maniabilitatea. Se deosebesc a. orizontale, alcituite din sta-
bilizator si profundor, destinate orientdrii in planul vertical si a. verticale,
alcituite din derivi si directie, destinate orien-~
tarii in planul orizontal. Stabilizatorul si deriva
sint fixe, iar profundorul si directia sint mo-
bile, fiind articulate la muchia aval a partilor

”

fixe corespunzétoare (fig. 3). (St I. G.).

)

™~
\\
.
.
.

/|
T~ i J Ampére, Adrien-Marie (1775— 1836), matema-
,.l.__(_ tician si fizician francez, originar din Lyog}
A Prof. de fizici la Bourg si ulterior la Scoaid/
. i 2 Politehnich din Paris. A. a efectuat cercetd
va privind aplicarea formulelor generale ale cal®
5 culului variatiilor in mecanica analiticd,

studiat noi proprietiti ale curbei lintisor, s-a
ocupat de demonstratia principiului vitezelor
virtuale, a studiat ecuatiile cu derivate partiale
de ordinul doi (ecuatiile lui Monge-Ampére). M.
al Academiei de Stiinte din Paris. in 1813, ca
urmas al lui Lagrange. In anul 1820 a desco-
perit legea fundamentald a electrodinamicii
privind atractia sau respingerea a doud fire
conductoare traversate de curenti electrici in
acelas sens sau in sens opus, ceea ce i-a asi-
gurat celebritatea. A. s-a ocupat si de clasifica-
rea stiintelor (1834). El a insistat asupra
1- Stabilizator interesului dezvoltdrii cinematicii ca o disci-
7 - Profundor plind care si preceadd dinamica propunind insisi
denumirea de ,,cinematici’”’. De asemenea, in

3 - Deriva s . s

. . clasificarea sa apare pentru prima datd denu-
& - Directie mirea de ,,ciberneticd’”. (C. I.)
5 - Fuzelqgj ” ' T

amper (A), unitatea de intensitate a curentului

Fig. 3 electric, in sistemul international. Se defineste

ca intensitatea curentului constant trecind

prin doi conductori cilindrici paraleli, rectilinii,

de razd neglijabila, si lungime infinitd, care, fiind asezati la o “distantd de

1 m unul de celilalt, in vid, produc intre ei o fortd de 2 -1077 N pe metru
de lungime. (S¢. I. G.).

amplificarea ciectului comenzilor, fenomen care se produce la o aripd in
migcare relativd fatd de un {luid, cind axa centrelor de presiune este
in fata axei de incovoiere. (St. I. G.).

an apomalistie, intervalul de timp care separd doud treceri succesive ale
Soarelui la periheliu. Deoarece acesta inainteazi cu 11,57 pe eliptica
a. a. este mai lung cu 4'35”, 15 decit anul sideral. (St. I.G.).
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an lumind, distanta parcursd in linie dreapta intr-un an tropic, de o particuld
care ar avea o vitezd constantd, egald cu viteza luminii in vid. A. L. este
egal cu 946 -101° km. (Sz. I. G.).

an platonie, intervalul de timp dupi care axa de rotatie a Terrei in miscarea
sa de precesie, datoritd atractiei Soarelui si Lunei, revine la pozitia ini-
tiald. El este de aproximativ 26 000 de ani si corespunde unei deplasiri
spre vest a punctului vernal cu circa 50 pe an. (St. I.G.).

an sideral, intervalul de timp in care Terra descrie complet orbita sa fatd
de sistemele de referinti inertiale, egal cu 365,2563 zile siderale saun 365z
5h979,35". (St. I. G.).

an tropie (al) (a;), intervalul de timp care separd doui treceri succesive
ale Soarelui prin punctul vernal. Din cauza precesiei echinoxilor, a; € mai
Jscurt decit anul sideral, fiind egal cu 365,2422 zile siderale. (S¢. I.G.).

)analizi\ granulometried, operatia prin care se determind repartitia dupi
dimensiuni a particulelor unei roci necoezive., In functie de dimensiunile
:particulelor, a. g. se realizeazd prin cermere, pentru rocile cu particule cu
dimensiunea mai mare de 0,1 mm sau prin sedimentare in caz contrar.
(St I G).

analogie cu membrana, stabilirea unor anumite relatii intre suprafata de-
formatd a unei membrane incircate uniform si distributia tensiunilor intr-o
bard supusd la torsiune. Ecuatiile diferentiale care guverneazi cele doui
probleme sint identice dacd este satisficutd relatia:

2 o6,
S

in care p este incdrcarea transversaldi a membranei, S — efortul de intin-
dere pe unitatea de lungime de contur a membranei, G — modulul de elas-
ticitate transversal, § — unghiul de torsiune specifici a barei supuse la
torsiune. Corespondentele sint urmatoarele: a) tangenta la o linie de contur
in orice punct al membranei deformate da directia tensiunii tangentiale
in punctul corespunzitor din sectiunea transversald a barei supuse la tor-
siune; b) panta maxim3i a membranei in orice punct este egalid cu mirimea
tensiunii tangentiale in punctul corespunzitor al sectiunii barei; ¢) mo-
mentul de torsiune este egal cu dublul volumului delimitat de suprafata
reprezentativi a deformatiilor membranei si planul conturului. Sin.:
analogia lui Prandtl. (M. S.).

analogic elasto-viscoelasticli, analogie obtinutd dacd se aplicd transformata
lui Laplace ecuatiilor si conditiilor la limitd care descriu comportarea
unui mediu viscoelastic; problema la care se ajunge este identicd cu pro-
blema corespunzitoare din teoria elasticititii, in care insi coeficientii de
elasticitate au alte valori. Rezultatul e cunoscut si sub numele de teorema
corespondentei §i se foloseste la rezolvarea problemelor de viscoelasticitate
atunci cind se cunosc solutiile problemelor de elasticitate corespunzitoare.
(St. I. G.).

analogie electried, analogia ce se stabilesté intre un sistem mecanic si o
retea electrici. In cazul .Gnei particule de mas3 m, actionati de o fortd
) [

50
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elasticd, in absenta fortelor disipative, care executd oscilatii unidimensio-
nale libere, ecuatia care le descrie fiind mx 4 kx = 0, punctele insemnind
derivate fatd de timp, si un circuit oscilant format dintr-o bobini de sel-
finductie L si un condensator de capacitate C, corespondenta este ur-
mitoarea: deplasarea masei din pozitia de echilibru (#) — deplasarea canti-
tatii de electricitate (g), vitezd — intensitatea curentului, m — L, & — C~1,
astfel incit pentru circuitul oscilant ecuatia este Lg + ¢C = 0. Un microfon
actionat de unde acustice, se poate reprezenta (fig. 4) printr-un sistem

LKy TONWWW
FW Mg K,

Fig. 4

mecanic, iar acestuia ii corespunde un sistem electric. Undele acustice, dupi
ce trec prin camera din fata membranei, camera fiind caracterizati printr-o
anumité elasticitate K, produc o fortd I, asupra membranei de masi M,
si elasticitate X,. In spatele membranei se giseste o camers de elasticitate
K,, precum si griuntele de cirbune de elasticitate K;. Sistemului mecanic
ii corespunde circuitul electric format dintr-o selfinductie de mérime M,
si patru capacititi K, K;, K, si K; conexate ca in figuri. Sin. analogie
electromecanicd. (St I. G.).

analogie electrohidrodinamicd, analogia dintre unele fenomene legate de
fluide si unele {enomene electrice, bazatad pe identitatea ecuatiilor care
caracterizeazd aceste fenomene. A. e. este folositd in special pentru rezol-
varea unor probleme relative la miscarea fluidelor prin modele electrice
analoage, la care rezultatele se obtin usor, De exemplu, in cazul miscarii
irotationale plane a unui fluid perfect incompresibil in prezenta unui corp
impermeabil, cind la mari distante viteza e constantd, liniile echipotentiale
se pot obtine dacd se ia un conductor plan constituit dintr-un strat de lichid
conductor de grosime constantd continut intr-un bazin, doud laturi opuse
ale acestunia fiind aduse la doud potentiale electrice diferite, conturul cor-
pului se reprezintd printr-o suprafatd cilindricd izolatoare, si cu ajutorul
unei sonde, care are un potential cunoscut intre potentialele extreme, fixat
printr-o prizid de la un potentiometru, se cautd pozitiile pentru care nu
trece curent intre sonda si prizd (fig. 5a). Dacd se iau celelalte laturi ale
bazinului drept conductoare, atunci se pot obtine liniile de curent atunci
cind profilul e reprezentat printr-un contur cilindric conductor. Fixindu-se
acest conductor la un anumit potential cuprins intre potentialele extreme,
se pot studia miscari si cu circulatie (fig. 5b). Cu un model aseménitor se
studiazad si misciri, din teoria filtratiei (de exemplu, miscari pe sub baraje
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impermeabile). Cu o retea electricd adecvati se rezolvd probleme de mis-
carea lichidelor printr-o retea de conducte. Metoda permite si modelarea
unor miscdri tridimensionale, de ex. miscarea in prezenta unei aripi de
anvergurad finitd. Uneori analogia folositd pentru studiul experimental al
problemelor legate de teoria aripei se numeste analogia reoelectrici. Mo-
delarea cimpurilor potentiale cu hirtie electroconductoare a fost studiati
amanuntit de P. F. Filciakov (de ex. P. F. Filciakov si V. I. Pancisin,
Integratorf EGDA, Kiev, 1961). (St. I. G.).
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Fig. 5

analogic electromecanici v. analogie eleetrica.

analogie hidraulici, analogia care asociazi miscarea plani a unui fluid com-
presibil cu miscarea unui lichid greu cu suprafata liberd de mici adincime,
rolul densitdtii din prima miscare fiind jucat de cota suprafetei libere din
a doua. Legea de compresibilitate a fluidului este p = Kp?, unde p este
presiunea, K o constantd iar p densitatea. Analogia este folositd pentru a se
stabili pe cale experimentald anumite caracteristici ale miscarilor fluidelor
compresibile. (St. I. G.).

analogii dinamice, analiza sistemelor dinamice prin folosirea analogiilor
ce se pot stabili intre ele. Prima editie a monografiei Dynamical Analogies,
a lui Harry F. Olson, a apirut in 1943, (iar in 1958 editia doua, reficuta).
(St. I. G.).

analogii hidrodinamice ale problemelor de teoria filtratiei, analogii care
se pot stabili intre unele probleme de misciri stationare liniare in medii
poroase izotrope si omogene si probleme relative la miscarea stationard
irotationald a fluidelor perfecte incompresibile. Astfel, daci se studiazd
miscarea pland a unui curent uniform la mari distante in prezenta unui
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contur impermeabil C obfinut prin plasarea a doud surse de intensititi
egale dar de semne contrare pe o dreapti paraleld cu direc{ia miscérii la
mari distante (fig. 6), atunci miscarea intr-o jumitate a domeniului inte-
rior lui C se poate interpreta ca miscarea intre un contur de alimentare de
lungime finitd si un put intr-un mediu poros limitat de un contur imper-
meabil C,;. Aceasta este un exemplu de o analogie indirectd, dar se pot
stabili si analogii directe, de ex. cu problema percusiunii corpurilor rigide
asupra fluidelor perfecte incompresibile. (St. I. G.).

analogii hidrodinamice ale problemeior de torsiune, problemecle hidrodina-
mice ale cdror ecuatii si conditii la limitd sint analoage celor din problema
torsiunii barelor cilindrice elastice. O analogie este relativd la miscarea
stationard irotationald a unui fluid perfect incompresibil centinut intr-un
recipient limitat de ¢ suprafatd cilindricd a clirei sectiune transversald coin-
cide cu sectiunea transversald a barei, recipientul avind o migcare de totatie
in jurul axei de torsiune. () altd analogie se stabileste cu miscarea stationarad
a unui fluid viscos new tonian care se miscd sub influenta unui gradient de
presiune paralel cu axa unui tub cilindric ce are sectiunea transversald
aceeast ca sectiunea transversald a bLarei elastice.

ancora tui Graham, dispozitiv folesit la ceasurile cu pendula. Tija pendu-
lulvi care sustine la partea inferivard o greutate G este sclidarizata la cea-
1hti extremitate cu un cory: simetric plat, £ (fig. 7) care are la capete doud
protuberante nuinite upeori palete. Acestea au parti circulare Ey i E,,
facind parte dintr-un cilindru circular cu axa in O, si doud suprafete plane
F,F, s, respectiv, HiHy ) resupunind ca G se giseste la o extremitate a
cursei sale, in B, atit timy it v diote a] rotii R actionatd de un cuplu
constant, este in contact cu fo, [ este imobild, inainte (a axa A alui
G s& ajuugd in punctul medit ¢ al traiectoriei sale, extremitatea dintelui
ajunge lu porfiunea inclinati /-y fa. §i atunci X incepe si se roteasca, actio-
nind cv o fortd asupra pendululvi, fortd ce are un moment fu directia mis-
carit lui (. Actiunea asupra pendulului dureazd pe porfiunea Si5,, S, fiind
la stinga lui C pind cind extremitatea dintelui a ajunsin Fy. Din acel punct
R se poate roti fiird nici o pledicd, piofto sl vn alt dinte ajungein contact
cu fata interioard a paletei I, otatie <e face foarte rapid, asifel incit se
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poate presupune ci noul contact al lui E cu dintele are loc tot in.p’unctul
S,. Atunci R se opreste si dintele respectiv o mentine in aceeasi poz1t!e pind
cind, dupi ce a ajuns la capitul cursei 4, G se misca in sens invers §i virful
dintelui ajunge in H;, A fiind in D,, punct ce se afld la stinga lui C. Cit
timp virful dintelui e in contact cu porti-
unea H,H,, R se roteste actionind cu o forti
al cirei moment este in directia miscirii lut
G, pind cind ajunge in D,, la dreapta lui C.
Urmeazi o rotatie rapidi a lui R §i unalt
dinte vine in contact cu E, si roata iar se
opreste, mai departe miscarea continuind
in acelas mod. ($f. 1. G.).

Andrade, Edward Neville da Costa, fizician
englez niscut la Londra in 1887. In 1913 a
lucrat in laboratorul lui Ernst Rutherford
de la Manchester iar in 1928 a fost numit
Quain Professor of Physics la Universitatea
din Londra. M. al Societdtii regale din
Londra (1935). Intimpul celui de al doilea
rizboi mondial laboratorul si manuscrisele
sale au fost distruse de bombe, Intre 1950
si 1952 a fost director al Laboratorului de
cercetiri Davy TFaraday. S-a ocupat cu
teoria fluajului, viscozitatea lichidelor, pro-
prietitile mecanice ale cristalelor si istoria
stiintel. A scris The Structure of Atom (1923)
si The Mechanism of Nature (1940), tradusi
tn 6 limbi. (S¢. 1.G.).

apemometru, aparat de misurat viteza
gazelor, in particular viteza vintului sau
viteza relativd a unei nave fati de aerul
inconjuritor. A. destinate méisurdrii vitezei
medii sint alcituite de obicei dintr-o mo- Fig. 7

riscd, cu palete sau cn cupe, cuplati cu un

contor. A. folosite in meteorologie sint de

reguld cuplate cu un indicator al directiei vintului. Cele destinate masurdrii
vitezei instantanee sint de mai multe tipuri, cele mai rdspindite avind
morisca legatd cu un magnet ce produce un cimp magnetic rotitor pro-
portional cu viteza unghiulard a magnetului, si cele cu un termometru
incilzit de o rezistenta electrici si alt termometru neincalzit. In ultimul caz
viteza aerului se afli din relatia (4 AT)%/(Q — ky AT)?, unde k, si k; sint
niste constante ale aparatului, AT este diferenta temperaturilorindicate
de cele doud termometre iar Q este cantitatea de cdldurd degajata de rezis-
tenta clectricd. Existd si a. care folosesc tubul lui Pitot. (S¢. 1.G.).

anergie, partea netransformabild in lucru mecanic a unei forme neordonate
de energie. (St. I. G.).

Anghelutd, Theodor (1882— 1964), matematician romdn, ndscut in satul
Adam. (jud. Galati). Prof. de algebrd superioar#, de teoria functiilor com-
plexe si de mecanicd la Universitatea din Cluj. Lucriri in domeniul teoriei
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ecuatiilor integrale si fuvmcyionale precum si in studiul miscirilor tauto-
crone. Op. pr.:

Curs de algebrd  (perioard, vol. 1. (1943), vol. II. (1943), Curs de teoria
Sfunctiiloy de v .riabild complexd (1940), Curs de mecanicd rafionald, (Cluj,
1926, litografiat), Aplicatii de mecanicd (p. I si p.II, Clui, 1926— 1927,
litografiat). (C. I.).

angrenad !. Cuplu cinematic care permite transmiterea fird alunecare a
unui cuplu d- forte intre doi arbori prin folosirea rotilor dinfate. Suprafata
primitivi a rotilor care constituie a. este de cele mai multe ori o supafatd de
rotatie, cilindricd circulari la a. cilindrice, conicd circularid la a. conice si
hiperboloidald de rotatie la a. hipoide, cu toate aceste angrenaje obtinin-
dn-se raporturi de transmisiune constante. Raporturi de transmisiune
variabile periodic se obtin cu alte suprafete, de exemplu cilindri eliptici
la a. eliptice simple (fig. 8). Dupéd cum
axele arborilor sint paralele, concurente
sau necoplanare, se folosesc a. cilindrice,
conice sau, respectiv, hipoide. Deoarece
realizarea. rotilor dintate hipoide este
dificila, in practicd se folosesc in locuil
lor a. pseudohipoide, cu dinti la care
suprafetele hiperboloidale sint finlocuite
cu suprafete cilindrice (a. pseudohipoid-
cilindric) sau conice (a. pseudo-hipoid
conic). Dupd forma si directia generala
a dintilor, a. pot fi cu dinti rectilinii,
paraleli cu axele rotilor, inclinati fata de
ele, sau frinti, in formad de V (sigeatd)
sau W, si curbi. 2. Pirtile unei masini
prin care miscarea este transmisi de la
o parte a maginei la alta. (St.1.G.).
angstrém (A), unitate de misura folositd curent pentru distante foarte mici,

in special in fizica atomici si nucleari. In sistemul CGS 1A= 1078 cm.
(St. 1. G.).

anihilarea efectului comenzilor, fenomen care poate apirea cind se exercitd
un moment suplimentar asupra unei aripi in miscare relativd fata de un
fluid, datorit mutirii centrului de presiune.

Acest fenomen poate provoca anularea sau chiar inversarea efectului
comenzilor. (St I. G.).

anizotropie, insusirea unui corp de a avea proprietiti diferite in directii
diferite. Un corp elastic anizotrop este caracterizat prin 21 constante elastic
distincte. Legea lui Hooke generalizatd se scrie:

6z oy Gz n Tyz | T2z + Tzy
€= o T May o — Bez o+ Naguz T T Nzzx ndd g
E, Ey £, : Gyz " Geg Gzy
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Conform teoremei reciprocititii lucrului mecanic (Betti) existd simetria
coeficientilor fatd de diagonala principald. Coeficientil reprezintd constante
elastice ale materialului si anume:

Ez Ey, E; 3 moduli de e].ast‘ic:itate longitudinz}la;
Gyz, Gzz, Gzy 3 moduli de elasticitate fransversala; o )
uyz % Wezy €tC. 6 coeficienti de contractie transversali (}1})_ Poisson);
\sz.n'u #* Vay,zz €tC. 6 cogaf'imel_ltl dg Iunecal:e traﬁmsvcvrsala (t%p Cen’,co-.i)
Neyz F Nyz,z €. 9 coehggnp de 1F1f1uentav reciproci de prima spetd,
Nyz,ex 7 Nzzyz etc. 9 coeficienti de influentd de spetd a doua. (M. S.).

anomalie, unghi introdus in studiul migcarii unei particale P in jurul unui
centrn atractiv O (fig. 9). 4. adevdratd, care poate varia qe la 0 la o0, este
unghiut dintre directia pericentrului A4 si directia razei vectoare OP cu
originea in centrul de atractie. (St. I. G.).

anomalie exeentrici (E, ») (fig. 9), (in cazul miscirii eliptice), unghiul
dintre directia pericentrului si directia razei vectoare, cu originea in
centrul orbitei C, care determind pozitia punctului Q, de pe cercul de
diametru 2a (= AA’) si cu centrul in C, obtinut prin intersectia sa cu per-
pendiculara prin Pla axa mare a elipsei. (St I.G.).

~

e

v

Fig. 9

anomalie medie (M, {), unghiul pe care l-ar face raza vectoare, ce are
origina in O, a unei particule, cu directia pericentrului 4, daci aceasta
s-ar deplasa oum viteza unghiulard medie. (St I.G.).

antidune, formafiuni care apar pe suprafata unui material constituit din
granule deasmpra cirnia existd un curent de fluid, intr-o sectiune transver-
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sali ele prezentind o suprafati periodicd de lungime de undi de ordinul
unui metru si amplitudine de citiva centimetri, Ansamblul lor se depla-
seazi lent spre amonte. Antidunele interactioneazd puternic cu valurile
gravitationale, carc sint aproape stationare (fig. 10). ($t. I. G.).

antigel, substantd care, dizolvatd sau
amestecatd cu un lichid dd o solutie sau
un amestec cu punct de inghetare co-
borit fatd de lichidul initial. De exem-
plu, pentru apid, alcoolul e un antigel.
(St. I.G.).

Fig. 10 antiparalelogram, mecanism plan cu cuple

inferioare, folosit de James Watt (1736 —

1819) la realizarea conducerii rectilinii

a sertarulni de distributic la prima masind cu abur din lume.

(St. 1. G.).

antiparticuld, o particuld elementard care are aceeasi masi ca o alti par-
ticuld, dar sarcind electrici opusi. Existenta a. a fost previzutid de
P.AM. Dirac in 1928, intr-o teorie a electronilor care si fie compatibild
atit cu teoria cuanticd cit si cu teoria relativititii. Electronul pozitiv,
antiparticula electronului, numit si positron, a fost descoperit de C. D. An-
derson in 1932. O ciocnire intre o particuli elementari si antiparticula cores-
punzitoare conduce la anihilarea lor, cu transformarea lor in unde lumi-
noase de inaltd energie sau, uneori, in particule elementare mai uscare care
se deplaseazd, cu viteze mai mari. (St I. G.).

anti(-)tixotropie, fenomenul cresterii raportului dintre tensiunea de for-
fecare si viteza de deformare, ca urmare a unei deforméri prealabile, ceea
ce revine la a spune cd viscozitatea se mareste. Revenirea la starea initiald
necesiti un anumit interval de timp. In comparatie cu tixotropia, anti(-)
tixotropia este un fenomen rar. Sin. reopexie. (St I. G.).

Anton M. Ion (n. 1924), mecanician roman niscut in satul Vintere (jud.
Bihor)., Prof. la Institutul Politehnic din Timisoara. M. coresp. al Acad.
(1963) si, din 1974, membru titular. Rector al Institutu lui Politehnic din
Timisoara {din 1972). Vice-presedinte al Academiei R.S.R. (1974). Autor
al unei serii de lucriri privind teoria cavitatiilor si a retelelor hidrodinamice.
Op. pr.: Turbine hidvaulice, 1979. (C. I.).

antrenare, dizlocarea si antrenarea materialului din care sint constituite
albiile de citre lichidul care curge in contact cu ele. (St I.G.).

antrenarea frecventei, fenomen observat la unele sisteme neliniare, cind
doud sau mai multe frecvente devin apropiate, sistemul vibrind numai cu
o frecventd. Sin. tirirea frecventei. (Sz. I. G.).

aparat, sistem de corpuri, din care unele sint corpuri solide, servind la o
operatie bine determinata. ($t. I. G.).

aparat de mdisurat presiunea, aparat care misoari presiuni mai mari sau
mai mici decit presiunea atmosfericid p, (manometre, respectiv, vacwum-
metre ), presiuni mai mari cit si presiuni mai mici decit p; (manovacuum-
metre) san presiunea atmosfericid (barometre). Dupd principiul de functio-
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nare, se impart in: aparate cu lichid, aparate cu element elastic, aparate cu
piston. aparate electvice (dupd principiul de functionare al traductorului
presiune-electrici, ele pot fi piezoelectrice, 